
JR3403
400×400
150
15
7

900（9～900)
400（4～400）
850（0.1～850）

±0.007
±0.007

584×631×807
（615×631×807）

42
（45）

JR3503
510×510
150
15
7

900（9～900)
400（4～400）
850（0.1～850）

±0.008
±0.008

678×731×807

44

JR3603
510×620
150
15
7

900（9～900)
400（4～400）
850（0.1～850）
X:±0.008 Y:±0.01

±0.008
790×731×807

45

JR3000 Series JR3 20 3 E - A C

JR3200 JR3300 JR3400 JR3500 JR3600

07 08

R
o

b
o
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P

ro
d

u
c
ts

I/O-MT PLCUSBLAN

Desktop Robots

JR3000 Series

20 : 200×200㎜
30 : 300×320㎜
40 : 400×400㎜
50 : 510×510㎜
60 : 510×620㎜

E : 
N : 

A : 
B : 
C : 

C : 100-120/200-240V 50/60Hz（ ）
　  200-240V 50/60Hz（ 200V)
J  : 100-120V 50/60Hz（ 100V）

JR3203
200×200

50
7
3.5

700（7～700）
250（2.5～250）
600（0.1～600）

±0.006
±0.006

323×387×554

20

JR3303
300×320
100
15
7

900（9～900)
400（4～400）
850（0.1～850）

±0.007
±0.007

560×535×659

35

JR3404
400×400
150
±360
15
7

900（9～900)
400（4～400）
900（9～900）
850（0.1～850）

±0.01
±0.01
±0.008

584×631×894
（615×631×894）

46
（49）

JR3504
510×510
150
±360
15
7

900（9～900)
400（4～400）
900（9～900）
850（0.1～850）

±0.01
±0.01
±0.008

678×731×894

47

JR3604
510×620
150
±360
15
7

900（9～900)
400（4～400）
900（9～900）
850（0.1～850）

±0.01
±0.01
±0.008

790×731×894

48

JR3204
200×200

50
±360
7
3.5

700（7～700）
250（2.5～250）
600（6～600）
600（0.1～600）

±0.01
±0.01
±0.008

323×387×676

22

JR3304
300×320
100
±360
15
7

900（9～900)
400（4～400）
900（9～900）
850（0.1～850）

±0.01
±0.01
±0.008

560×535×844

38

R （°）

R （°/sec）

R （°）

deg


